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Anexa B.1.8 – Structura lucrării de diplomă 

UNIVERSITATEA TEHNICĂ “GHEORGHE ASACHI” DIN IAŞI  

FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICĂ, ENERGETICĂ ŞI INFORMATICĂ 

APLICATĂ  

Domeniul: Inginerie Electrică  

Programul de studii universitare de licență: Electronică de Putere și Acționări Electrice 

 

 Structura lucrării de diplomă 

Studiile în învățământul universitar de licență se încheie, pentru domeniul Științe 

inginerești și arhitectură, prin susținerea unui examen de diplomă. Universitatea Tehnică 

„Gheorghe Asachi” din Iași are reglementat modul de desfășurare a acestui examen prin 

intermediul Procedurii de finalizare a studiilor universitare de licență - cod PO.DID.08. 

În cadrul acestei proceduri, sunt indicate, printre altele, și aspectele referitoare la structura 

lucrării de diplomă ce trebuie întocmite de către absolvenți. Astfel, la articolul 5, punctul 3, sunt 

precizate următoarele: 

 

 Structura - cadru și conținutul proiectului de diplomă: 

• se recomandă: 50-80 pagini + anexe;  

• format de pagină: A4, Times New Roman, corp literă 12, distanța între rânduri 1-1.5;  

• conținut în funcție de caracterul lucrării: memoriu justificativ, fundamentare teoretică, parte 

aplicativă (proiectare, cercetare), concluzii, bibliografie, rezumat; în limitele acestei structuri 

facultățile pot face precizări suplimentare.  

 

 

În continuare va fi prezentat un exemplu privind structura proiectului de diplomă al unui 

absolvent al specializării Electronică de Putere și Acționări Electrice, din promoția 2025. 

 

         Coordonator program studii EPAE 

 Conf. dr. ing. Mihai Albu   
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 DECLARAȚIE DE ASUMARE A AUTENTICITĂȚII  

 LUCRĂRII DE LICENȚĂ 

  

  

              Subsemnatul/a .........., legitimat cu ......, seria ....., nr .........., autorul lucrării cu titlul 

................................................, elaborată în vederea susținerii examenului de finalizare a 

studiilor de licență, organizat de către Facultatea de Inginerie Electrică, Energetică și 

Informatică Aplicată, din cadrul Universității Tehnice „Gheorghe Asachi” din Iași, sesiunea 

............... a anului universitar ..............., luând în considerare conținutul art. 34 din Codul de 

Etică universitară al Universității Tehnice „Gheorghe Asachi” din Iași (Manualul 

Procedurilor, UTI.POM.02 – Funcționarea comisiei de etică universitară), declar pe proprie 

răspundere, că această lucrare este rezultatul propriei activități intelectuale, nu conține 

porțiuni plagiate, iar sursele bibliografice au fost utilizate cu respectarea legislației în vigoare 

din România (legea 8/1996) și a convențiilor internaționale privind drepturile de autor. 
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