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Structura lucrarii de diploma
Studiile in Invatdmantul universitar de licentd se incheie, pentru domeniul Stiinte
ingineresti si arhitecturd, prin sustinerea unui examen de diplomd. Universitatea Tehnica
,»Gheorghe Asachi” din lasi are reglementat modul de desfasurare a acestui examen prin
intermediul Procedurii de finalizare a studiilor universitare de licenti - cod PO.DID.08.
In cadrul acestei proceduri, sunt indicate, printre altele, si aspectele referitoare la structura
lucrarii de diploma ce trebuie intocmite de catre absolventi. Astfel, la articolul 5, punctul 3, sunt

precizate urmatoarele:

Structura - cadru si continutul proiectului de diploma:

e se recomanda: 50-80 pagini + anexe;

e format de pagina: A4, Times New Roman, corp literd 12, distanta intre randuri 1-1.5;

e continut in functie de caracterul lucrarii: memoriu justificativ, fundamentare teoretica, parte
aplicativa (proiectare, cercetare), concluzii, bibliografie, rezumat; in limitele acestei structuri

facultatile pot face precizari suplimentare.
In continuare va fi prezentat un exemplu privind structura proiectului de diploma al unui
absolvent al specializarii Electronica de Putere si Actionari Electrice, din promotia 2025.
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DECLARATIE DE ASUMARE A AUTENTICITATII
LUCRARII DE LICENTA

Subsemnatul/a .......... , legitimat cu ...... , seria ..., Nr .......... , autorul lucrarii cu titlul
................................................ , elaboratd in vederea sustinerii examenului de finalizare a
studiilor de licentd, organizat de catre Facultatea de Inginerie Electrica, Energetica si
Informatica Aplicatd, din cadrul Universitatii Tehnice ,,Gheorghe Asachi” din lasi, sesiunea
............... a anului universitar ..............., ludnd in considerare continutul art. 34 din Codul de
Eticd universitara al Universitatii Tehnice ,,Gheorghe Asachi” din lasi (Manualul
Procedurilor, UTT.POM.02 — Functionarea comisiei de eticd universitard), declar pe proprie
raspundere, cd aceastd lucrare este rezultatul propriei activitdti intelectuale, nu contine
portiuni plagiate, iar sursele bibliografice au fost utilizate cu respectarea legislatiei in vigoare

din Romania (legea 8/1996) si a conventiilor internationale privind drepturile de autor.
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