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Discipline de domeniu

ounkwLN R

Filtre antiperturbative. Principiul de functionare — atenuarea filtrelor (bibliografie 1+2)

Perturbatii de cdmp apropiat si de cAmp indepértat (bibliografie 1+2)

Puntea Wheatstone (bibliografie 3)

Amplificatorul de instrumentatie (bibliografie 4+8)

Convertoare numeric-analogice cu retea R/2R, referinta de curent si referinta de tensiune (bibliografie 4+8)
Raspunsurile temporale ale sistemelor dinamice liniare monovariabile netede: Raspunsul indicial al sistemelor
dinamice monovariabile netede (definitie, proprietati, exemplu sistem de ordin 1, reprezentare grafica)
(bibliografie 9+10)

Discipline de specialitate

7.  Circuite de multiplexare (bibliografie 11+12)

8.  Numaratorul sincron serie (bibliografie 11+12)

9. Microprocesorul: structura generala a unei UCP (bibliografie 13+14)

10. Conceptul de polimorfism in limbajul Java. Clasificare, exemplificare, diferente fata de alte limbaje de
programare (bibliografie 15+18)

11. Electroencefalografie activa (bibliografie 19)

12. PIC18F452 - Interfata SPI (bibliografie 20)

13. PIC18F452- Interfata IIC (bibliografie 20)

14. Senzori quasidigitali. Senzori capacitivi cu interfatare directa (bibliografie 21)

15. Senzori tensorezistivi (bibliografie 22)

16. Descrieti starile in care se poate afla un proces al unui sistem de operare in timp real. Cand si cum se face
trecerea dintr-o stare intr-alta (bibliografie 23)

17. Sa se descrie procesul “Garbage Collection” din tehnica programarii pe obiecte (bibliografie 24)

18. Protocolul de comunicatie CAN pentru automobile. Elemente de baza: domenii de utilizare, tipuri de retele
CAN, nivelul fizic al protocolului CAN, cadre si cdmpuri de date (bibliografie 25+26)

19. Modelul ISO-OSI (bibliografie 27+28)

20. Modele geometrice, cinematice si dinamice ale robotilor seriali. Exemplificare pe robotul serial cu doua grade
de libertate (bibliografie 29+32)
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